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INTRODUCCIÓN

Las tecnologías de concentración de energía solar (CPV),
mediante lentes de Fresnel permiten optimizar la incidencia
de la luz solar en las fotoceldas. La parte medular de este
sistema es un controlador inteligente difuso, que permite
orientar los paneles FV, a fin de mantener siempre la
perpendicularidad del panel con respecto al Sol.



Metodología

El controlador inteligente difuso se basa en algunas reglas
difusas arbitrarias del tipo si… entonces... Las reglas difusas
representan el compendio del conocimiento de un experto
humano en el sistema que se desea controlar (Patel y
Shewale, 2015).



Etapa 1: La fuzzificación

Se definen las variables AM (iluminación por la mañana) y PM, 
mismas que se dividen en los siguientes conjuntos difusos 
arbitrarios: muy_débil, débil, media, fuerte, muy_fuerte.
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Etapa 2: La base de reglas difusas.

Tabla 1 
La base 

de 
reglas 
difusas



Etapa 3: La inferencia difusa.
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Etapa 4: La defuzzificación

Gráfico 
4 La 

defuzzifi
cación 

del 
sistema



Results 

La posición del sol se monitorea continuamente. Cuando el
sistema toma la decisión respecto al ángulo al que se debe
colocar el panel, un motor paso a paso hace girar al panel
solar de tal manera que se coloque en una posición
perpendicular al sol.



Conclusiones

Las fotoceldas son dispositivos que permiten obtener energía
eléctrica rentable, si se operan con un criterio de optimización
tecnológica. La sinergia lograda por medio del control
inteligente difuso para el seguidor solar, la lente de Fresnel,
además de un sistema robotizado para limpieza y
enfriamiento de todo el equipo. Trabajos a futuro es
conectarlo a una red inteligente
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